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个人简介
杨泽敏，博士，讲师，硕士研究生导师。研究方向为结构动力学与端面密封，主要从事航空发动机内接触式

密封系统的密封性能和动力学特性的数值和实验研究、变刚度致动器动力学响应及刚度调控等方面研究工作。主

持参与国家重点研发计划项目、国家自然科学基金面上项目、省级自然科学基金项目、中国航发 606 所外委课题、

中国航发商用发动机有限责任公司外委课题等，发表学术论文十余篇，其中 SCI检索 10篇，EI两篇，包含Mechanism

and Machine Theory，Applied Mathematical Modelling 等国际知名顶刊，授权国家专利 5 项，为 ISA Transactions 等

国际知名期刊审稿人。

主讲课程
本科生课程《工程测试技术》，《数据采集与处理》

研究生课程《弹性力学》

研究方向
端面密封泄漏流动特性及其对转子振动特性影响

变刚度致动器动力学响应及刚度调控
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